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Capitolul 25
Transmisii mecanice
T.25.1. Enumerafi avantajele angrenajeior cilindrice §i conice, comparativ cu

alte transmisii mecanice
T.25.2.Care dintre urmatoarele atribute sunt caracteristice angrenajelor melcate”

a) raport de transmitere ridicat; b) silentiozitate;
¢) permit autotranarea. d) au randament ridicat;
e} transmit puteri ridicate; f) durabilitate foarte mare;

g) necesita cupiu de materiale cu proprietati antifrictiune;

h) functioneaza in ambele sensuri de miscare.
T.25.3. Ce avantaje au transmisiile prin lant, comparativ cu cele prin cureie?
T.25.4. Care sunt principalele dezavantaje ale transmisiilor cu ropi meicate. fata
de angrenajele ciiindrice sau conice?
T.25.5. Daca se noteazd cu | gabaritul unui angrenaj cilindric. ce pondere
relativa are gabaritul urmatoarelor transmisii mecanice, proiectate si transmita
acelast cuplu

a) angrenajele melcate. bj transmisiile prin roti cu frictiune,
¢) transmustile prin curele: d) transmisiile prin lant.

T.25.6. Ce puteri maxime pot transmite:
a) angrenajele melcate: b) transmistile prin roti cu frictiune;
¢) transmisiile prin curele: d) transmisiile prin lant?

T.25.7. Estimati care este durabilitatea urmatoarelor transmisii mecanice’
a) angrenaj cilindric (conic): b) angrenaj meicat;

c) transmiste prin roti cu frictiune;  d) transmisie prin curele;

e) transmisi¢ prin lant.
T.25.8. Transmisiile de putere pot fi: mecanice. hidraulice si electrice Indicati
dezavantajul major al fiecarei variante
T.25.9. Definiti mecanismele din figura 25.9 si elementele lor componente?
T.25.10. Cum se numeste transmisia din figura 25.10 dacé:

a) roata A este motoare si roata E este fixa;

b) roata A este motoare §i roata E este mobila.
T.25.11. Ce reprezinta ansamblul din figura 25.11 °
T.25.12. Subansamblui din figura 2512 este o parte din transmisia rotorului
unui elicopter. Cate grade de libertate are pala?
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Fig. 25.14
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Fig. 25.15

T.25.13. Ce dezavantaje prezintd
variantele constructive de reductoare
melcate prezentate in figura 25.13 (b,
¢ §i d). comparativ cu (a) 2
T.25.14. In figura 25.14 sunt
prezentate siluetele a 4 tipuri de
reductoare (reductor cu roti dintate
cilindrice, reductor planetar, reductor
cu melc cilindric, reductor cu melc
globoidal) proiectate pentru trei
variante functionale:

a) P=50 kW si i=7;

b) P=25 kW si i=21;

c) P=12 kW si i=50.

[dentificati reductoarele
numerotate cu 1, 2, 3 si 47
T.25.15. Explicati. pe baza figurii
25.15. cum este posibil ca o roatd
condusa sa aibd viteza unghiulard
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diferita decdt o alta, aflatd pe aceeasi punte motoare

T.25.15. Explicati, pe baza figurti 25.15, cum este posibil ca o roatd condusi si
aiba viteza unghiulara diferita decét o alta. afiatd pe aceeas: punte motoare.
T.25.16. Ce avantaj are transmisia cu cami dia figura 25 16.b, comparativ cu
cea din figura 25.16.a7

T.25.17. Transmisia din figura 25.17 (folositd la 0 masind de tiparire) are rolul
de a imprima platoulu: T o migcare alternant simetricA. Precizati in ce sens se va
misca platoul T, pentru situatia prezentatd in figurd Cum este viteza platoului T
fata de cea a jugului C7

T.25.18. Transmisia din figura 25.18 are rolul de ampiificare a vitezei.
Cremalietete D g1 E sunt fixe 1ar cremaliereie C si B sunt mobile. Rozata F are axui
solidar cu A ar roata G are axul solidar cu {7 Sa se exprime vy in raport cu v .
T.25.19. Cu notatiile din figura 25 19 =& se exprime viteza punctului C in functie
de wa. Ce sens are v¢?

T.25.20, Ce sunt transmisiile prin tractiune elasrohidrcdinamica?

T.25.21. Indicati o transmisie mecanica indirectd care foloseste frecarea pentru
antrenarea elementului condus.
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Fig. 25.23

T.25.22. Cum se numeste transinisia care leagd arborele cotit de elice (vezi
figura 25 22)? Ce sens de rotatie va avea elicea”

T.25.23. Ce reprezinta transmisia din figura 25237

T.25.24. Ce gama de reglare G ar: variatorul cu curea trapezoidald din figura
25 247 Din ce motiv este l;imitata aceastd matime?
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T*.25.25. Care dintre urmitoarele atribute sunt caracteristice transraisiilor prin roti
cu frictiune, inclusiv variatoarelor de turatie prin frictiune?

a) silentiozitate;
¢) gabarit redus;
e) puteri mari transmise,

b) patinare la suprasarcini,
d) randamente ridicate;

f) posibilitatea modificarii raportului de transmitere,
g) necesitd materiale fara caracteristici deosebite.
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T*.25.26. Alegeti. din lista de mai jos afirmatiile corecte referitoare la
transmisiile prin curele.

a) sunt silentioase,

b) au raport de transmitere variabil;

¢) au gabaiit ridicat.

d) nu au un raport de transmitere riguros constant;

e) nu amortizeaza vibratiile:

f) sunt relativ costisitoare,;

g) incarca in mod deosebit arborii;

h) fac legatura intre arbori aflati la distante mari;

1) au durabilitate deosebit de ridicata;

J) necesita sisteme de tensionare complicate.
T*.25.27. Alegeti din lista de mai jos inconvenientele transmisiilor prin lant

a) produc zgomot ridicat; b) functioneazi cu socuri;
¢) au durabilitate redusi; d) au gabarit ridicat.

€) nu au raport de {ransmitere constant; f) transmit puteri reduse,
g) au randament scazut; h) sunt scumpe.

T*.25.28. Puterea maxima transmisa de un angrenaj cilindric este de ordinul;

a) 100 KW:  b) 1000 KW: c) 10000 KW, d) 100000 KW.
T*.25.29. Gasiti corespondenta dintre coloanele de mai jos ({intre tipul
transmisiet si valorile randamentului):

1) angrenaj cilindric; ay0.8.. 0385
2) angrenaj melcat; b) 0,03 ... 0,99;
3) transmisie prin rofi cu frictiune, c) 0.85..0,95;
4) transmisie prin curele: dr08..00:
5) transmisie prin lant. 2)0.95... 097

T*.25.30. Gasiti corespondenta dintre coloaneie de mai jos (intre tipul
transmisiet §i raportul de transmitere):

1) angrenaj cilindric; ) 5. 10
2) angrenaj melcat; byo . 10;
3) transmisie prin roti cu frictiune; c) 25 ... 100 (500);
4) transmisie prin cureie, d)8 .. 10;
5) transmisie prin lant. e)7. .15

T*.25.31. Tensiunile de incovoiere la infasurarea pe roti sunt mai mici sau mai
mari la transmisia prin lant fatd de transmsiile prin curele st cabluri ?

T*.25.32. Care sunt principalele difererce dintre angrenajul cu melc cilindric si
roatd melcatd (a) si angrenajul cu melc gioboidal si roatd toroidald (b) (vezi
figura 25.32)?

T*.25.33. Sa se exprime raportui de transmitere pentru mecanismul cu roti
dintate cilindrice dispuse in cascada din figura 25.33. Generalizati rezultatul.
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T*.25.34. Cum se numeste ansamblul din figura 25 34 §i ce denumire poarta
grupul de rofi dinjate z;-z4-z¢ ?

T*.25.35. Ce diferente exista intre cele doud mecaaizme din figura 25.357
T*.25.36. Cum se numesc rotile dintate B, C gt D din figiia 23507

Sery$ oapic

Fig. 25.34 ,
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T*.25.37. Cum se numesc elementele componente ale transmisiei cu bare
articulate din figura 25.37? Ce magind se obtine daca elementu! 3 este motor?
Ce masina se obtine daca elementui 8 este motor? Elementul 5 poate fi oricand

dintr-o singura bucata?

T*.25.38. Descrieti componenta st modul de functionare ale transmisiei

g.on .
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Fig. 25.37

armcnice din figura 25.38.
T*.25.39. (Care este principalul
avantaj al unui variator de turatie
prin roti cu frictiune. comparativ cu
o cutie de viteze cu roti dintate?
T#*.25.40. Cum este posibil ca un
auiomobi! sa se finscrie intr-o
traiectorie curba, stiut {iind faptul ca
rotile interioare au de parcurs un
drum mai scurt decit cele
extericare? La care dintre punti se
pune problema diferentei de viteza
unghiulara?

T*.25.41. Schitati ¢ transmisie cu
roata dintata cilindricd s

cremalierd, figurand si lagéarele
aferente fiecdrui element.

Fig. 25.38
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T*.25.42. Ce avantaj are transmisia din figura 25.42 b fata de cea din figura
25.42.a?

T*.25.43. Rotirea elementului AB (figura 25.43) in jurul punctului fix A
determind o miscare oscilanta a rofit dintate F. Cunoscénd ca punctul D este fix,
calculati, cu détele din figurd, viteza unghiulard instantanec a rotii F.

T*.25.44. In lista din figura 25.44 sunt enumerate citeva tipuri de masini, fiind
prezentat si simbolul respectiv. Care dintre acestea sunt magini motoare (de
fortd) g1 care sunt masini de lucru (antrenate)?

T*.25.45. Utilizand simbolurile prezentate in testul T* 2544 si pe baza tabloului
din figura 25 .45, indicati cate un sistem tehnic de tipul A, B, C,D§i E.

(5

@ -Generator
@ -Motor

@ -Pompi volumetricd
(™) Motor hidrostatic

g -Pompa cinetica
Q -Turbina hidraulicd

@ -Compresor

@ -Motor pneumostatic

Fig. 25.43 Fig. 25.44
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Fig. 25.47

T*.25.46. Calculati viteza platoului T pe baza datelor numerice din figura 25.17.
T*.25.47. Si se calculeze, pe baza datelor din figura 25.47, viteza elementului
E, in raport cu oa. in ce sens se migcd elementul E?
T*.25.48. Pentru transmisia prin roti cu frictiune din figura 2548 se cunoaste
acceleratia unghiulara a rolei motoare A: €,=0,3-° [rad/s]. Neglijand frecrile,
s se calculeze viteza unghiulard o la momentul t=5s.
T*.25.49. Cu notatiile din figura 25.49 sa se exprime sdgeata arcului supapei, in
raport cu unghiul de rotire 0, al camei.
T*.25.50. Ce avantaj are transmisia din figura 25.50 fata de cea din figura 25.497
T*.25.51. Cu notatiile din figura 25.51 si se calculeze:

a) viteza unghiulara a discului;

b) viteza tangentiald a punctului B;

) puterea necesara antrendrii discului, gtiind ¢ F este o fortd rezistenta

(F=1000 N).

T*.25.52. Mecanismul din figura 25.52 este utilizat pentru manufacturarea
produselor din sdrma. Elementul motor AB determind, prin rotirea lui, o migcare
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alternant simetrica pentru axul C. solidar cu culisa F. Miscarea lui F determina i
migcarea alternant simetrica a axulu! D. Ce migcare are punctul E?

T*.25.53. Explicati functionarea celor doua variante de transmisie armomica cu
frictiune din figura 25.53.

v=4m/s

Fig. 25.53
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