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Generatoare electrice 1-2
Ventilatoare 125-2
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Tabelul 5.2

Denumirea

Figura

Caracteristici S elemente constructive

Cuplg cu
manson

54a

Momentul de torsiune se transmite prin intermediul stifturilor. Turatii acceptate:
200 ... 250 rot/min.Diametrele arborilor cuplati sunt cuprinse intre 5 si 500 mm.

monobloc

54b

Momentul de torsiune se transmite prin intermediul penelor sau canelurilor. Turatii
acceptate: 200 ... 250 rot/min. Diametrele arborilor cuplati sunt intre 5 s 500 mm.

54c

Momentul de torsiune se transmite prin frictiune, cu gjutorul strangerii exercitate de
asamblarile pe con s prin pene paralele. Transmit momente de torsiune de
500 ... 1700 Nm. Diametrele arborilor cuplati sunt cuprinse intre 10 s 70 mm.

54d

Momentul de torsiune se transmite prin frictiune, cu gjutorul strangerii exercitate de
asamblarile pe con. Transmit momente de torsiune de 500 ... 1700 Nm. Diametrele
arborilor cuplati sunt cuprinse intre 10 si 70 mm.

S54e

Momentul de torsiune se transmite prin frictiune, cu gjutorul strangerii exercitate de
asamblarea pe con cu ulel sub presiune. Diametrele arborilor cuplati sunt cuprinse
intre 25 s 1000 mm.

Cuplg cu
manson din
doua bucati

5.5

Asamblarea semimansoarelor se face cu suruburi, in vederea transmiterii momentul ui
de torsiune prin frictiune. Pentru siguranta se utilizeaza i pene paralele. Pentru arbori
verticali, penele paralele sunt prevazute cu ciocuri la ambele capete. Diametrele
arborilor cuplati sunt cuprinse intre 18 si 200 mm.
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